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E-500, MANUEL D'INSTALLATION ET DE SERVICE

Edition: Mars 1991

1. OBJET DU MANUEL ET DESIGNATIONS DES COMMANDES E—500

Ce manuel doit permettre a 1'utilisateur d'installer, de cabler
et de régler correctement les commandes d'axes E-502 et E-504. Le
chapitre 6 donne des indications pour Jle raccordement et
T'utilisation des modules I/0 additionnels. On y trouvera
également les spécifications électriques des entrées et sorties et
les schémas.

La présente édition du manuel s'adresse aux commandes suivantes:

E-502 B2 Commande 2 axes pour moteurs Berger 5 phases
E-502 S2 Commande 2 axes pour moteurs 2 phases
E-504 B? Commande 4 axes pour moteurs Berger 5 phases
E-504 S2 Commande 4 axes pour moteurs 2 phases.

Les modeles E-502 B2....E-504 S2 ont remplacé les modéles E-502 B1
...E-504 S1. L'amélioration essentielle est la possibilité de
changer la carte-données sans couper 1'alimentation.
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2. INSTALLATION

Le boitier des commandes E-500 offre le degré de protection IP 30.
La commande doit donc étre installée a 1'abri des projections de
liquides et de copeaux.

Le refroidissement des circuits de puissance est assuré par un
ventilateur. Le fonctionnement & pleine puissance est garanti
jusqu'a une température ambiante de 40°C a condition que Tles
orifices d'entrée et de sortie de 1'air soient Tibres de tout
obstacle.

Les commandes 2 axes ont un ventilateurs axial qui aspire 1'air
extérieur par le centre de la face arriere et le refoule par les
orifices situés aux angles de Tla face inférjeure. Le filtre
d'entrée de 1'air en mousse est facile a déposer pour le
nettoyage.

Les commandes 4 axes sont ventilées par une soufflante
tangentielle qui refoule 1'air par 1'ouverture rectangulaire de Ta
face arriére. L'entrée de 1'air se fait par les ouvertures -de la
face inférieure. I1 faut soigneusement éviter T1'aspiration de
copeaux par le bas de 1'appareil.

Ouverture des Commandes E-500:

Pour accéder a 1'intérieur des commandes E-500, i1 faut commencer
par enlever Tle couvercle du boitier (4 vis 6 pans intérieurs sur
les faces latérales). Pour déposer Te panneau avant, il est
impératif de dévisser les 2 vis M4 immédiatement a droite des
fentes d'introduction des cartes-mémoires. Aprés avoir retiré les
cartes—-mémoires, on peut reculer la carte logique et déconnecter
le cadble-ruban du panneau. Le panneau peut alors étre enlevé par
le haut.

3. RACCORDEMENT AU SECTEUR

Les commandes E-500 n'exigent qu'un raccordement monophasé de 400
VA, 220 V, 50..60 Hz. La fiche IEC est livrée avec la commande.

Les commandes E-502 ont un fusible incorporé dans le bloc prise
secteur-filtre. Retirer Tla fiche pour extraire Tle porte-fusible.
Un fusible de rechange est contenu dans Tle porte fusible. Le
transformateur torique pouvant provoquer une important sur-inten-
sité a 1'enclenchement, un fusible lent de 5 A est recommandé.

Les commandes E-504 n'ont pas de fusibles sur 1'entrée du secteur,
mais un disjoncteur thermique/magnétique. La protection thermique
est destinée a limiter la puissance consommée par les 4 axes, la
protection magnétique agissant lors de courts—circuits. I1 se peut
que la sur-intensité dile a 1'enclenchement du transformateur
torique conduise a répéter la manoeuvre de 1'interrupteur. (Une
meilleure solution est a 1'étude).

Une carte-systéme (fente supérieure) doit étre enfichée avant

1'enclenchement de 1la commande. Le connecteur de la carte est
dirigé vers la droite.
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4. CABLAGE

4.1. Connecteurs

Des connecteurs BURNDY METALOK 19 et 8 péles sont utilisés pour
les raccordements extérieurs. Les connecteurs miles avec un capot
serre-cable et les broches sont livrés avec chaque commande. Sur
demande, E.I.P. SA peut fournir des pieces de liaisons pour les
tubes flexibles PMA.

Les broches decolletées peuvent étre serties ou soudées sur Jes
fils

Références BURNDY:

Connecteur male 8 pdles UTG 612-8PN
Connecteur mdle 19 péles UTG 616-19PN
Serre-cable pour 8 pdles UTG 12AC
Serre-cable pour 19 pdles UTG 19AC

Broches male pour 0.13..0.20 mmg RM24M-9K (rouge)
Broches male pour 0.32..0.52 mm RM24M-12K  (bleu)
Broches male pour 0.52..7.50 mm RM24M-23K  (vert)

Pince pour sertissage MH-860
Outil d'extraction RX20-25GE1

Fournisseurs en Suisse: ELBATEX AG, 5430 Wettingen
ou BASIX AG, Hardturmstrasse 181,
8010 Ziirich

Référence PMA:

Adaptateur pour Burndy 8 pdles—PMA-FLEX NW 12: BFIO-U162
Adaptateur pour Burndy 19 pdles—PMA-FLEX NW 12: BFIO-F242

Fournisseur: PMA ELEKTRO AG, 8621 Wetzikon

4.2. Cablage des Moteurs Pas-a—Pas.

Les étages de puissance utilisés dans les commandes E-500 sont de
type dit "bi-polaire" c'est & dire que les enroulements des
moteurs sont attaqués par des circuits en pont. Le point-milieu
des enroulements de moteurs n'est jamais utilisé. Les moteurs
BERGER a 5 phases n'ont pas de point-milieu et les moteurs 2
phases a 8 fils sont recommandés.

Pour des longueurs de cibles supérieures a 2 m, il est fortement
recommandé d'utiliser du cible torsadé par paires, une paire
réalisant 1'aller et le retour d'un enroulement. Jusqu'a 2 A par
phase, une section de 0.5 mm2 est suffisante, au deld, une
section de 1 mm2 (ou méme 1.5 mm2 pour de grandes longueurs) est
nécessaire.
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[T est déconseillé de conduire dans le méme cdble les enroulements
des moteurs et les détecteurs de proximité, sauf pour des
longueurs de cable treés petites.

Le connecteur AO correspond a 1'axe X, A1 a 1'axe Y, A2 & 1'axe Z,
A3 3 1'axe U.

K- W5 E VIOLET A- W1 A JAUNE
J- W5 A BRUN W B- W1 E BLANC

H- W& E NOIR C- W2 A BLEU

G- W& A GRIS D- W2 E ROUGE

F- W3 E VERT E- W3 A ORANGE

A....K: Broches des connecteurs A0, A1, A2, A3

Figure 4.2.1. Branchement des Moteurs BERGER (E-500 B2)

IT faut absolument respecter le branchement de la figure 4.2.1.
Pour inverser le sens de rotation des moteurs 5 phases, une
commutation est prévue sur la carte de puissance, voir chapitre 5.

Les moteurs hybrides a deux phases sont réalisés en version "6
fils" avec point milieu de chaque enroulement de phase sorti ou en
version "8 fils", chaque phase comportant deux enroulements,
figure 4.2.2. La version 8 fils permet d'adapter le moteur au
régime souhaité:

- Couplage en série: Couple tres élevé aux faiblegvitesses,

couple baisse tres rapidement en fonction
de la vitesse.

- Couplage en parallele: Le couple est plus faible mais se main-
tient jusqu'a des vitesses plus élevées.
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Dans les 2 cas, il faut absolument que les enroulements sojent
connectés de fagon a ce que leur contribution au couple
s'additionne, voir les indications du fabricant. Pour inverser Jle
sens de rotation d'un moteurs a deux phases, il suffit de croiser
Tes connexions d'une seule phase.

EN SERIE EN PARALLELE

A, B, C, D: broches des connecteurs A0, Al, A2, A3.

Figure 4.2.2. Branchements des Moteurs a 2 Phases (E-500 S2)

4.3. Cablage des Entrées

Toutes Tes commandes E-500 offrent 8 entrées et 4 sorties pour les
prises de référence et les fonctions d'automatique. Des modules
additionnels permettent de porter le nombre d'entrées et de
sorties a 128, voir chapitre 6.

Les entrées propres & la commande sont en principe destinées aux
prises de référence et aux fins-de-course et sont désignées
LS(0), LS(1)....LS(7). (LS = Limit Switch) Ces entrées sont
disponibles par paires sur les connecteurs des moteurs, A0, Al et
A2, A3 pour les E-504. Quatre entrées sont disponibles sur le
connecteur I/0.

IT  faut remarquer que les entrées et Jles sorties des
commandes E-500 n'ont pas de séparation galvanique. Par contre,
les modules I/0 additionnels sont pourvus d'opto-coupleurs,
chapitre 6.
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Table 4.3.1. Brochage des Entrées

Entrée E-502 E-504

LS(0) A0 broche L A0 broche L

LS(1) Al broche L A1 broche L

LS(2) I/0 broche L A2 broche L et I/0 broche L
LS(3) I/0 broche N A3 broche L et I/0 broche N
LS(4) A0 broche M A0 broche M

LS(5) A1 broche M A1 broche M

LS(6) I/0 broche M A2 broche M et I/0 broche M
LS(7) 1/0 broche P A3 broche M et I/0 broche P

Spécifications électriques des entrées:

- Tension pour entrée active:

- Tension pour entrée non active:

- Impédance d'entrée:

—
[

a) CONTACT

b) DETECTEUR DE
PROXIMITE

+24V

LS (x)

+
SIGNAL
oV

max 6 V

4,7 kOhm

min 15 V, (30 V max)

An N (E 500 B) ou

I/0 -V ou
| An - G [E 500 S)

LS (x)

{1/0 -Aou
An - P (E 500 B)

Figure 4.3.2. Branchement des Entrées LS(x)
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4.4, Ciblage des Sorties

Les quatre sorties propres aux commandes E-500 sont disponibles
sur le connecteur I/0. Elles sont désignées OuT(124)...0UT(127).
Les sorties sont protégées contre les surcharges et Tles

courts—circuits. Pour rétablir la sortie aprés un court—circuit,
il faut commuter la sortie & zéro ou déclencher 1'appareil.

OUT(124) I/0 broche B
OUT(125) I/0 broche C
ouT(126) I/0 broche D
ouT(127) I/0 broche E

Spécifications électriques des sorties:
- Tension, sortie active, I =1A: 24V - 1,5V min.
— Courant pour disjonction: min 1.8 A

- Courant total disponible simultanément sur les 4 sorties: 4 A

QU g~ 1|
|
/ 7,% h
|
oAt e —

D*: La diode de suppression n'est pas nécessaire, elle est incluse
dans Tla commande.

Figure 4.4.1.: Branchement des Sorties
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4.5, Entrée et Sortie Analogiques

Les commandes E-500 contiennent un convertisseur analogique—-numé-
rique (ADC) et un convertisseur numérique-analogique (DAC). L'ADC
est essentiellement prévu pour le contrdole de Tla vitesse des
moteurs des axes par le potentiométre du panneau avant ou par un
potentiometre extérieur. Pour utiliser le potentiométre du panneau
(cas des programmes standard UNIPROG et TOURNAGE), i1 suffit de
relier les broches H et K du connecteur I/0.

L'ADC digitalise une tension de 0..5 V avec une résolution de 8
bits, impédance d'entrée environ 10 kOhm.

+5V 1/0 - J

ADC /0 - K

1....5kQ

ANGND 170 - F

Figure 4.5.1.Utilisation de 1'ADC

Le DAC est essentiellement prévu pour le contrdle de la vitesse
d'un moteur asynchrone a travers un convertisseur de fréquence.
Une tension de 0..10 V avec une résolution de 8 bits est
disponible. Pour les applications ou une tension bipolaire est
nécessaire (-5 V...+5 V), i1 suffit de placer le pont en position
"b" sur la carte Tlogique. A la livraison, le pont est en position
"a". La linéarité du DAC est 1% sur une charge de 10 kOhm.

Les broches "Analog Ground" ne supportent qu'un faible courant et
ne doivent pas étre utilisées pour le retour des sorties de
puissance.

CONVERTISSEUR
170- GRACOUT 1 nE FREQUENCE
1/0-R ANGND 1 coroUeNz -

WANDLER

Figure4.5.2: Branchement du DAC

Les Tistes de brochage complétes des connecteurs pour toutes les
versions de commandes E-500 se trouvent au chapitre 7.
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5. REGLAGE DES CARTES DE PUISSANCE

Pour accéder aux cartes de puissance, il faut ouvrir 1'appareil et
déposer Tle panneau avant comme décrit au chapitre 2. Tous les
réglages et options sont accessibles sur la face avant des cartes

de puissance.

5.1. Cartes BERGER pour Moteurs 5 Phases

Pour une description exhaustive des cartes BERGER D-550, veuillez
consulter la notice BERGER. L'essentiel se trouve résumé ci-apres.

PRET

SURCHARGE
SUR- TEMP.
SUR/ SOUS- TENSION
PHASE OUVERTE
(CONTROLE ROTATION)
SUREXCITATION/ HORS
ECONOMIE

DIRECTION
500/ 1000 PAS/ TOUR —

REGLAGE COURANT

@,

# [55] oo

Figure 5.1.1. Options et Réglage Carte BERGER D 550

Les commutateurs d'options ont les actions suivantes:

Commutateur 1:

Ouvert: La commande de surexcitation (BST(x)) devient une commande
de coupure du courant.

Fermé: La commande BST(x) a sa fonction de surexcitation, c'est
a dire que le courant est augmenté de 20 7 lorsque BST(x)
est =1.
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Commutateur 2:

Ouvert: Pas de réduction de courant au repos

Fermé: Réduction du courant d'env. 30% lorsque la fréquence
des pas est inférieure a 10 Hz.

Commutateur 3:

Renversement du sens de rotation.

Commutateur 4:

Ouvert: Mode "pas entiers" ou 500 pas par tour du moteur.
Fermé: Mode "demis pas" ou 1000pas par tour.

Réglage du Courant:

Position Courant Position Courant
0 0.55 A 8 1.75 A
1 0.7 A 9 1.9 A
2 0.85 A A 2.05 A
3 1.0 A B 2.2 A
4 1.15 A C 2.35 A
5 1.3 A D 2:5 A
6 1.45 A E 2.65 A
7 1.6 A F 2.8 A

5.2. Options et Réglage des Carte SDM 50

Les 3 commutateurs multiposition sont destinés au réglage du
courant de phase, du facteur de surexcitation et de 1'angle de
pas.

Selon le fournisseur, (SELECTRON; LYSS) le courant est donné en
valeur efficace dans la table 5.2.1. Les positions 8 a F du
commutateur B entrainent automatiquement une réduction de 50 % du
courant a 1'arrét du moteur (Economie).

La derniére colonne de la table donne le nombre de pas requis pour
un tour du moteur, ceci pour un moteur standard dont 1'angle de
pas entier est 1,8 °. Les positions B a F de cette colonne n'ont
pas de signification pratique. On a donc un entrainement
"micro-pas" et, en général, les positions 1000 et 2000 pas/tour
devraient étre utilisées.
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LED DEFAUT

REGLAGE COURANT I

SUREXCITATION B

PAS/ TOUR

S

Figure 5.2.1. Carte de puissance SDM 50

Table 5.2.1. Options et Réglages de la carte SDM 50

Position Commutateur I | Commutateur B | Commutateur S
A eff. Surexcitation Pas/Tour

0 0.5 1.0 _—

1 0.8 125 2000

2 1.1 T«5 1000

3 1.4 1. 75 2000/3
4 Ted 2.0 500

5 2.0 2.25 400

6 2% 3 2.5 1000/3
7 2.6 2575 2000/7
8 2.9 1.0 E 250

9 s 2 1.25 E 2000/9
A 3.5 =5 E 200

B 3.8 175 E

G 4,1 2:0 E

D 4,4 2:25 E

E 4.7 2:5 E

F 5.0 2=15 E

E = Ecomonie
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6. MODULES ADDITIONNELS POUR ENTREES ET SORTIES

Les modules additionnels d'entrée et de sortie (modules I/0)
étendent Te nombre d'entrées a 128 (sans compter les LS(0)..LS(7))
et le nombre de sorties a 128, y compris les 4 sorties internes
OUT(124)..0UT(127). Pour Tle Tlangage interne, les entrées sont
désignées par IN(0)...IN(127) et les sorties par OUT(0)..0UT(123).

Seules les entrées et les sorties de 16 a 63 sont supportées par
le langage UNIPROG.

Les modules additionnels sont connectés a la commande E-500 par un
bus special et forment une chaine. L'ordre des modules dans 1la
chaine est sans importance. Par contre, chaque module de 8 entrées
ou 8 sorties doit avoir une adresse distincte; un module d'entrée
peut recevoir la méme adresse qu'un module de sortie.

Les entrées et les sorties des modules I/0 sont séparées
galvaniquement des circuits de 1la commande E-500 par des
opto—coupleurs.

6.1. Adresses des Entrées et Sorties
Le commutateur binaire sélectionne 1'adresse du module. Dans la
table ci-dessous, "0" signifie la position "OPEN" et "C", 1la

position opposée (Closed).

Dans une chaine de modules il est tout a fait licite de donner la
méme adresse a un module d'entrée et a un module de sortie.

Sélecteur Adresses Sélecteur Adresses

4 321 4 321

0000O s d Co00O 64...71
000 € 8.::15 cooCcC 1234+ 719
00CO 1644:23 coco 80...87

00 CC 24...31 COGC 88...95
O0C0O0 32...39 CCOO 96...103
0G0 6 40...47 CCOCE 104...111
oCccCO 48...55 CCEO 112...119

0t € €€ 56...63 CCECC 120...127 **

** |les 4 derniéres adresses du module OUT, 123...127, sont en
paralleles avec les 4 sorties internes.

Exemple: 1'entrée 5 du module codé 0CO0 est IN(37).
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6.2. Spécifications Electriques

Le circuit des entrées est représenté par la figure 6.2.1.

- Tension de commande maximale: 35 V
- Tension de commande active: nominale 24 V=, minimum 12 V=

- Tension de commande inactive: Maximum 4 V=

Courant d'entrée a 24 V: 6.5 mA

- Tension entre circuits d'entrée et circuits de Tla commande
E-500: 200 V = maximum.

LED- TEMOIN
343 OPTO- COUPLEUR

®— /
v' !

|

INix) @

ov  OF
\PROTECTION

Figure 6.2.1. Circuit d'entrée des Modules

Le module de sortie utilise des circuits intégrés de puissance
RIFA PBD 3548. Les 8 circuits du modules ont une alimentation 24
V=" commune. Ces circuits sont protégés contre les surchareges,
les courts—circuits et les températures trop élévées. Un circuit
commun de détection des défauts est sorti sur la borne F. Une
sortie activée mais ouverte (fil coupé) est également
détectée. L'occurrence d'un défaut est signalé par une LED. La
sortie F est normalement connectée a une entrée afin d'informer le
programme des malfonctions des circuits de sortie. Les bornes F de
plusieurs modules de sortie peuvent &tre connectées en paralléele.

Une diode de suppression n'est pas nécessaire, méme avec des
charges inductives.

Tension de sortie a 2 A: Typ. (24 V) - 2.1V

Courant de disjonction: Typ. 3.5 A

Courant maximum dans les bornes "24 V" oy "0Q V": 16 A
(deux bornes en paralléle)

Tension entre circuits d'entrée et circuits de Ta commande
E-500: 200 V = maximum.
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6.3. Cablage des Modules I/0

Pour connecter le bus, ouvrir le serre-cable au dos de Ta commande
et introduire le connecteur bleu du cdble gainé dans 1'appareil.
Connecter selon la figure 6.3.1.

La figure 6.3.2. donne un exemple de ciblage d'une paire de
modules I/0.

Une alimentation 24 V= séparée est nécessaire si on veut tirer
parti de la séparation galvanique. Si le courant total des sorties
ne dépasse pas 4 A etque Tla séparation galvanique n'est pas
indispensable, on peut utiliser la source interne : Connecteur I/0
broche A (0 V) et V (+24 V).

Remarquez que chaque module de sortie exige la connexion de 0 V et
de +24 V. La mise en paralléle des 2 bornes d'alimentation est
nécessaire si le courant total du module dépasse 8 A. Pour chaque
sortie, une borne de retour ("0") est prévue de fagon a faciliter
le cablage.

Le module d'entrée n'exige que la connexion 0 V. Les entrées 0, 1,
2, 3 ont leur retour sur la borne de gauche, les entrées 3...7 sur
la borne de droite. I1 est ainsi possible de constituer deux
groupes d'entrées séparées galvaniquement.

Dans 1'exemple de 1la figure 6.3.2. on a conduit le circuit de
détection de défaut sur une entrée. Ceci suppose que le module de
sortie et le module d'entrée aient uneconnexion 0V commune.

ouT

L
e
-

Figure 6.3.1. Bus des Modules I/0

500
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elew] wle] L.

Fig. 6.3.2 Exemple de cablage modules I/0




7. CONNECTEURS DES COMMANDES E-500

7.1. Commande E-502 B, 2 axes, moteurs 5 phases, drivers BERGER

Connecteur A0 (axe X), Burndy 19 broches:

Broche Signal et Destination

Enroulement W1A jaune (moteur original BERGER)
Enroulement WIE blanc

Enroulement W2A bleu

Enroulement W2E rouge

Enroulement W3A orange

Enroulement W3E vert

Enroulement W4A gris

Enroulement W4E noir

Enroulement W5A brun

Enroulement W5E violet

LS(0), fin-de-course ou entrée active haute
LS(4), fin-de-course ou entrée active haute

+ 24 Volt, retour des inter. de fin de course
0 Volt, pour détecteur de prox. 3 fils

Contact défaut driver, normalement fermé

N. C.
N. C.
Terre de protection

| ——

<CHUMNAWDIUVU=Z=rrxXaoUITOTMMOUO@>

Connecteur Al (axe Y), Burndy 19 broches:

Broche Signal et Destination

Enroulement W1A jaune (moteur original BERGER)
Enroulement WIE blanc

Enroulement WZ2A bleu

Enroulement W2E rouge

Enroulement W3A orange

Enroulement W3E vert

Enroulement W4A gris

Enroulement W4E noir

Enroulement W5A brun

Enroulement W5E violet

LS(1), fin-de—course ou entrée active haute
LS(5), fin-de—course ou entrée active haute

+ 24 Volt, retour des inter. de fin de course
0 Volt, pour détecteur de prox. 3 fils

} Contact défaut driver, normalement fermé

N: Cs
N. C.
Terre de protection

<CHLVODUZ2=TrrrXoOIIoOmMMooO >
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Connecteur

I/0, Burndy 19 broches:

Broche

|

Signal et Destination

<CHVNAOVUVU=ZEErRUITOTMOUO D>

0 V, retour pour les sor
OUT(124) = UNIPROG OUT 4
OUT(125) = UNIPROG OUT 5
OUT(126) = UNIPROG OUT 6
OUT(127) = UNIPROG OUT 7
Analog. Ground pour ADC
Signal sortie DAC 0...10
Curseur du potentiométre
+ 5 Volt, max. 50 mA
Signal entrée ADC

LS(2), fin-de-course ou
LS(6), fin-de-course ou
LS(3), fin-de-course ou

LI I T I

Analog. Ground pour DAC
N.C.

G;
24 V. non régulée

ties

, active haut,
, active haut,
, active haut,
, active haut,

2)
3)

n N NN
B e
<< <<
—_—

v

entrée active haute
entrée active haute
entrée active haute

LS(7), fin-de-course ou entrée active haute

1)

>>> > >

1) Chaque sortie peut délivrer plus de 1 A mais le courant total
des 4 sorties ne doit pas dépasser 4 A.

2) Les "analogue ground" ne supportent qu'un faible courant et ne
doivent étre utilisées que comme retour des circuits analogiques.

3) Pour brancher Tle potentiomiitre sur 1'ADC, ponter H-K

7.2. Commandes E-504 B, 4 axes, moteurs 5 phases, drivers BERGER

Connecteurs A0, A1, A2, A3 (Axes X, Y, Z, U):

Brochage identique aux connecteurs d'axes de la version 2 axes
a 1'exception de 1'attribution des fins—-de—course:

AO, broche
A0, broche

A1, broche
A1, broche

Connecteur

L LS(0)
M LS(4)
L LS(1)
M LS(5)
[/0:

A2, broche L LS(2)
A2, broche M LS(6)

A3, broche L LS(3)
A3, broche M LS(7)

AbsoTument identique & celui de la version deux axes. Remarquer
que les broches L, M, N, P sont en paralélle avec les broches L

et M des connecteurs d'axes A2 et A3,

c'est a dire que Tles

entrées LS(2), LS(6), LS(3) et LS(7) sont disponibles en deux
endroits afin de simplifier la confection des cibles.
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7.3. Commande E-502 S, 2 axes, moteurs 2 phases, drivers SDM 50

Connecteur d'axe AO (axe X), Burndy 8 broches:

Broche Signal et Destination

A Enroulement phase A

B Enroulement phase A

C Enroulement phase B

D Enroulement phase B

E LS(0), fin-de-course ou entrée active haute

F LS(4), fin-de-course ou entrée active haute

G + 24 V, commun des inter. de fin-de-course

H Sortie défaut driver, peut étre connectée
sur une entrée.

Connecteur d'axe Al (axe Y), Burndy 8 broches:

Broche Signal et Destination

A Enroulement phase A

B Enroulement phase A

G Enroulement phase B

D Enroulement phase B

E LS(1), fin-de-course ou entrée active haute

F LS(5), fin-de—course ou ebtrée active haute

G + 24 V, commun des inter. de fin-de-course

H Sortie défaut driver, peut étre connectée
sur une entrée.

Connecteur I1/0, Burndy 19 broches:

Broche Signal et Destination
A 0 V, retour pour les sorties )
B OUT(124) = UNIPROG OUT 4, active haut, 24 V 1 A 1
C OUT(125) = UNIPROG OUT 5, active haut, 24 V 1 A
D OUT(126) = UNIPROG OUT 6, active haut, 24 V 1 A
E OUT(127) = UNIPROG OUT 7, active haut, 24 V 1 A
F Analog. Ground pour ADC 2)
G Signal sortie DAC 0...10 V
H Curseur du potentiometre 3)
J + 5 Volt, max. 50 mA.
K Signal entrée ADC
L LS(2), fin-de-course ou entrée active haute
M LS(6), fin-de-course ou entrée active haute
N LS(3), fin-de-course ou entrée active haute
P LS(7), fin-de-course ou entrée active haute
R Analog. Ground pour DAC 7)
S N.C.
T N.C.
U N.C.
Vv + 24 V non régulée
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1) Chaque sortie peut délivrer plus de 1 A mais le courant total
des 4 sorties ne doit pas dépasser 4 A.

2) Les "analogue ground" ne supportent qu'un faible courant et ne
doivent étre utilisées que comme retour des circuits analogiques.

3) Pour brancher le potentiométre sur 1'ADC, ponter H-K
7.4. Commande E-504 S, 4 axes, moteurs 2 phases, drivers SDM 50

Brochage identique aux connecteurs d'axes de la version 2 axes
a 1'exception de 1'attribution des fins-de-course:

A0, broche E LS(0)
A0, broche F LS(4)

A1, broche E LS(1)
F

A1, broche LS(5)
A2, broche E LS(2)
A2, broche F LS(6)
A3, broche E LS(3)
A3, broche F LS(7)

Connecteur I/0:

Absolument identique a celui de la version deux axes. Remarquer
que les broches L, M, N, P sont en paralelle avec les broches E
et F des connecteurs d'axes A2 et A3, c'est a dire que Tes
entrées LS(2), LS(6), LS(3) et LS(7) sont disponibles en deux
endroits afin de simplifier la confection des cables.
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7.5. Connecteur Liaison Série RS 232, Sub-D 9 broches.

Ce connecteur de la face avant est essentiellement prévu pour la
liaison avec un PC compatible IBM. On peut aussi utiliser une
imprimante a liaison série.

Les paramétres de Tla transmission sont fixés aux valeurs
suivantes:

- Baud Rate: 9600
- Nombre de bits: 8
- Nombre de stop bits: 1
- Parité: non

Le PC doit étre initialisé par la commande DOS:

MODE COM1:9600, N, 8, 1

E-500 Fonction IBM PC XT IBM PC AT

9 broches 25 broches 9 broches
2 TXD, sortie de E-500 3 2
3 RXD, entrée dans E-500 2 3
4 DTR, sortie de E-500 6 6
5 GND, commun des signaux 7 5
6 DSR, Entée dans E-500 20 4
7 GND, commun des signaux 7 5
4-5 7-8

- Les broches 5 et 7 du connecteur E-500sont en paralléle, on
peut utiliser 1'une ou 1'autre.

~ Sur le PC XT, i1 faut ponter 4 et 5, sur le PC AT i1 faut
ponter 7 et 8.
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